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Sur INCESA

Centres et laboratoires INCESA

Centre de recherche dans le domainede| 6 i n g @ecirique i e
Laboratoire de techniques et processus innovants dans
le domaine des systémes électromécaniques complexes
Laboratoire de techniques et processus innovants dans
le domaine de la mécatronique et de la robotique
Laboratoire de techniques et processus innovants dans
le domaine des réseaux électriques intelligentes

Centre de recherche dans les domaines de la mécanique et de la science
des matériaux
Laboratoire de caractérisation physico-c hi mi que et
des matériaux innovants
Laboratoire de microtechnologies
Laboratoire de génie mécanique

Centre de recherche dans le domaine des biotechnologies
et de la bio-ingénierie
Laboratoire de techniques et processus innovants
dans le domaine des bioingénieries
Laboratoire de modélisation, d'identification et de gestion
des processus biochimiques et biotechnologiques
Laboratoire de techniques et processus innovants
dans le domaine des bioingénieries
Laboratoire de biomécanique

Centre de recherche dans le domaine de la science des ordinateurs
Laboratoire doéint®grat daosn de
| 6 a n Ad symslaion, le développement, la vérification
et la certification des infrastructures de communication
Laboratoire de génie informatique
Laboratoire de recherches avancées en mathématiques
appliquées

o



INFRASTRUCTURE DE RECHERCHE EN SCIENCES APPLIQUEES
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LA TECHNOLOGIE
DE L’AVENIR

INCESAlnfrastructurede rechercheen sciencesappliquées)est un espacede travail synergétique, destinéa

soutenirt QA y y 2ffiacé du Arofit descommunautégoujours pluslargeset plusdiversifiées

Lestemps ont changé, les individus ont changé& par conséquent,il nous incombe de satisfaire, le plus

harmonieusementle plusactivementet interactivementpossible auxattentesdeschercheurscontemporains,

desentrepreneurset despartenaireskR Q | Stlatéghyfedprovenantde diversmilieuxsocioprofessionnels

INCESAstun hub de recherchedestinéa créerdesmentalités,a cultiver desidéesnovatrices, a apporterde la

plusvalueauxrésultatsobtenusdanstous lesdomainesvisés Flexible Participatif Prospectif

tfdza SEIFOGSYSyids YIAa &l ya AYLRASNI RSa fAYAGLGARZY

V [ QS I NHR @ dnlités yaséesur le développementde projets, qui entrainentf QS E LIt ded § | (
ressourcepropres,ainsique la miseen placede nouveauxprojets (avecnospartenaires desuniversitéset
descompagnies)

V [ QI Oi HedndcdniBryesqui permettent aux partenairesR Q | ¥ He s\ (INSSYaLJet Aldj foaiNdes
solutionsviablesauxproblémesidentifiésou anticipésc parexempleparf QA y i S NIVCI RCehtrade B
Transfert Technologique)q INCESAde maniére a ce que nous soyonsreconnusen tant que force
intégrative,de soutier

V Ledéveloppementdes réseauxprofessionnelsk Q diyeaude collaborationa un niveauassociatif,par la
création R Q S v jliridiqudsiqui réunissentles acteurs principauxde chaquedomaineR Q A vy &fp N&s (i =
déroulerensembledesactivitéset desprojets CDJ

V Lacréationde solutionsréutilisables maisausside solutionspersonnalisées

V Lamiseendzdz@ BB Q S E L Nditd|jad3 SantfibSe 4 la revitaliser les industrieset/ou les brands
céléebresdelarégion

Pour nous, le développementde réseauxest un processusdynamique,co-créatif, défini par le « désir de

réussir», par la déterminationde releverles défis

Professeurdes universitésdr. ingénieurLeonardoGeoM( NESCU
Directeur Général
Email: leman78@hotmail.fr

Tet 0040744624726
Fax:0040251414549




N CESA

UN REGARD VERS L’AVENIR

A présent, INCES/fest f Q de¢sSlus grandes organisationsroumaines de recherche appliquée,
destinéea soutenirt Q S @ 2régitniafedaysles domainesde la rechercheet det QA y ¥ NJda G NHzO
développementconformémenta la stratégieinstitutionnelledet Q! y A @&ndibvaafirgle mettre
enévidence

At QA y (i gahddsréskaiguropéensde recherche

Alacompatibilittavect QA y T Nldérécheizizdedzins 9

A la capacitéde recherchemultidisciplinaire

LeHubde rechercheestaxésur.

At QA RSy ddsdikiddsorighaeg a potentiel applicatifpour les petites et moyennesentreprises
nouvellesou existantdéja, ainsique pour les Chambresie Commerceet R Q L y* Redzibiir NSIREAD
(CentresRelaispourf QLYY 2@+ GA2Yy 0

Ala stimulation de la motivation de recherchedes compagniesgracea la consultanceet at QF 008§ a
direct a cette infrastructure pour leurs propres activités et ressourcesen vue de la rechercheet du
développement,ainsique par la mise en placede projets convergeantdansun partenariatbasésur
desapprochesnovatrices

Nosdomainesde recherchesont parfaitementadaptésaux besoins de la sociétémoderne énergie,
mobilité, communication,environnement,santé Laqualité et f Q § T Fdes@ttidtds deJecherche
serontconsolidéegar la miseen dzdz@ &t réplicationdesrésultatsde la recherchede pointe dans
t QAYRdza G NR S

INCESA été conguecommeune communautécapablede fournir une sérieR Q A y & (i praiaiedis/ G &
et de collaboreravecdesprofessionnelsilu domainede la technologieau niveaumondial

Entantlj dzQ 2 NH | dé rechérahepy2ayhidale elle estcapablede:

Aconjuguert Q| Odedéedlesiidgtoralesavecla formation initiale et continue tout aulongde la vie,
aveclaformation et le développementprofessionnedansnotre université

Aréunir des hommes de sciencedu monde entier, afin de mener des activités de recherche
communes

AinstruiredeschercheurdumilieuR QF ¥+ A NB &

Notre force résidedansune approcheinter- et multiculturelle

Notre équipe R Q A y' 3 SsypécidlisizMd ef physiciensoffre des solutionscomplétes,a partir de la
conception2 dza lf @@ & LJ S Ya$ Wiida RS¢tES

Nous projetons et optimisons des produits, améliorons des processus, créons de nouvelles
technologiesen fonction desbesoinset desintérétsdef Q A v Fadz@lieédfitGre.




CESA
UNE PENSEE PROSPECTIVE

INCESAst un promoteur des solutions novatrices dans
une perspective multidisciplinaire. Cette approche permet
t QARSYGATAOIGA2Y RS y2d08tf Sa RA
nouveaux horizons de développement dans la relation
avec le milieu des affaires.

Les quatre centres de recherche RINCESAqui comprennenttreize laboratoires de
techniqueset de processusiovateurs,développentlesactivitésde recherchesuivantes
A Recherchesurla basede contratséconomiques

AEtudessur des thémes stratégiqueset R Q I @ Soyr Xldenstitutions de décisionet
administratives

A Consultancespécialiségour desbénéficiairesnstitutionnels

ARecherchen collaborationaveclesbénéficiairesdansle cadreR Q S v defeéh&réhe
communes

AAssistancede recherche pour les bénéficiaires,par f QS E LI gompidteiidas? v
ressourcesINCESfogistiqueet know-how);

A QK S0 S NHeS ¥chvités de recherche effectuées par les employés des
bénéficiairesjnscritsdansles programmesie masterou de doctorat;

ARecherchale type start-up pour les entreprisesqui désirentmettre en applicationles
solutions,lestechniqueset lesméthodesdéveloppéesiansle cadreRINCESA
ARechercheen partenariat avec des entités similaire R Q 9 dzNsButeluEspar des
programmesationauxet/ou parlesprogrammesde recherchedef Q| 9
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Centre de recherche dans le domaine
del 61 n g ®élacteque e

i
) i

Gomme partie de f NDIESMAotre centre (CEE) réunit
théorie et pratique pour réaliser une culture de
f QA Y Y 2081 ©DS3/yi NB LINIBng B dabidiaindi
électrique seton but étant de former lesthéoricienset
les leaders du futur. CEE& QS y 3l t@uSer des
soulutions aux défis du domaine de f QSy S
renouvelable et aux changements climatiques par
t QS vy { deb &dcatiénet delarecherche

:
:
2
2
:
|

Prof. univ.diriing. Lucian WANDASHE
E-mail: Imanglache@elthitucvero

Tet 0040754562726
Fax:0040251486447
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Laboraton/e ktechmques et processu:

‘ ‘,,_,h m{novants dans le domaine
CLccrrome cranicar svs sl des-systemes  électromécaniques

Themesde recherche Objectifs
1. Déploiement R Q dzyr&herche fondamentale et
Filtresde puissancectifs expérimentaledans le domaine des systémesefficients du
Qonvertisseurs statiques aux point de vue énergétique baséssur f QS S O el
performances énergétiques .
supérieures puissance . .
AR gystemesde régénération 2. Transfert technologique des connaissancesvers les
A gystémesde chauffagepar entreprises par desprojetset partenariatsde recherche
el ) 3. Croissancelef Q| aQu®résdourcesle financementde la
A Moteurspour la traction . . . . .
Slectrique recherche par la participation aux projets nationaux et
A Algoithmesde contréle européens
neurofuzzy 4. Création du cadre nécessaireau développementet a
A Orientation optimiséedes f Qdzii A Huk goteritidl 2le/ recherche des étudiants en
panneauxsolaires teret des doctorand
A Contrde numériqueavec DSP mas ereA e $ ) ) )
MCU,FPGA 5. Accroitre la visibilité nationale et internationale de la
A SourceRQSY SNEHA S FacultéR QL y 3 GlgchigudlA S
renouvelables
A Energiepropre .
A ProgrammesCAD Services . . ) .
A Langagesie programmation Recherchandustrielle et développementexpérimentaldans
de hautniveau le domaine des systémes électromécaniquescomplexes
filtres de puissanceactifs ; convertisseursstatiques aux
Mission du laboratoire performances énergétiques supérieures pour des
Déploiementerecherchalansle applications spéciales (ex systémes de chauffage par
domainedessystémes induction, systemes de régénératior); moteurs pour la

électromécaniquesomplexes et traction électrique algorithmes de contréle avancés

dessystéemeslecontrok afférents.  technologes efficientes de stokage pour les unites de
génération intermittente; intégration et managementdes
ressourceR @nergiepropreaf QI Y St deaNidialitder y
alastabilité du fonctionnement

Prof.univ. dr. ing.Mihaela POPESCU Eguipe derecherche
E-mail: mpopescu@em.ucv.ro Directeurdu laboratoire
Chambre101 17 chercheurs

Tel: 0040722982589 4 doctorards

Fax: 0040251435255 2 assistants deecherche



L_JJQ'l"r!l'J-rel SChNigUES et= ProCeSSUS-ANNON

gntSa0ansie

doMmaine -3desISystemes el eciraime canigUeS = JCOMPIEXSS

Dispo sitifs et instruments

Systementégréa DSP pour commander,
monitorer et diagnostiqueria force
appliquéepour lefiltrage actif et

t QS vy i NlégofriGueeifigaitedu point
de vue énergétique

A Ordinateurindustriel portable & plaque
de commandeR&DDS 1104
Sourseriphaséede tension non
sinusoidalecontrélable

Filtre actif paralléle
Chargeanductivetriphaséecontrolable
Redresseubidirectionnelconfigurable

Do oo I

EnsembleR Q S |j dzA Ld&uvt Sy JideizR S

systemedde distribution etde génération

A Turbineéoliennea unité de freinage
intégrée

A Equipementpour étudier le potentiel
desénergiesrenouvelableqdatalogger
météo pour
empérature humidité/ vitesse direction
du vent,pyranométre);

A Ordinateurindustriel

Systementégréde validationdes

algorithmespour diriger lesprocessus

industriels

A Plateformescomplétespour contréler
lesmouvementsk Q dagteur sans
brossesS (i  R&elmA induction

A Milieu de développementintégré au
langagede programmationde trés haut
niveau;

A Systémede développementen temps
réel programmable aveMatlab;

A Systémede développementpour FPGA

de recherche

Systémepour analyseet diagnostic des

convertisseursésonnantset PWM

A Ordinateurindustriel a plaque de
commandeR&DDS 1104

A Oscilloscopgour signauxixes
TektronixMSO4104R;

A Inverteurtriphasérésonnant
configurable.

Appareilpour déterminerle facteurde
pertes de lapermittivité relative et de la
résistivitédesliquides aélectroliser

Systemd.J2 dzNJ f QS dzZRS RS a

électriques des véhicules écologiques

A Dépistagedesdéfautsdes machines
électriques

A Controle électronique de Iatabilité
ABS+ASR+EBD+ESP

A StandL32 dzNJ £ QS dzRS RS a
électriques du compatimennoteur
R Q d&fficule

A Cellulede combustiorinformatisée

SysttmeR QI f A Y $lgciriquéhytrige

basésurdesressourcesenouvelables

A Pamneauxphotovoltaiques
polycristalling

A Systémede monitorageet contrdlea
distance.
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de techniques et processus—
inndvants — dans-le-domaine

\

""%' la mgcatronlque et de la_robotique

Thémesde recherche

wProjection eimplémentation

RQI f 3 2 dekoitfole fDur les
systemesgobotiqueset mécatroniques
(SRM) contrélefuzzy, neuronal,
adaptif, robuste, controle R Q défaut
qui survient

wProjection eimplémentationdes
processut dessystemediexiblesde
fabrication;

wApplications des SRi¥ansdivers
domaines(processuR Q| &4 & S Y o f
servicegnédicaux assistance aux
personnesréhabilitation, etc.);

wRobots mobileg projection des
trajectoires évitementdes collisions et
contrble;

wLocontion des robots mobiles;
wRMdanst Q A Y Riegaulimubiles
wSystemesle télécontrélepour SRM
téléprésenceet téléopération
wSystémesle contréle pour les robots
coopératifs
wEmploidesmatériauxintelligents(ER,
MR, SMA etcdlansle cadre duSRM

wSRMnonconventionnelgstructures
hyperredondanes, modulation,
reconfigurablesbiorobotique MEMS);

wlnterfaceshaptiqueset interfaces
hommemachine;

wMaisonsintelligentes

wRewonnaissancedesformes vue
artificiellg;

wRéalitévirtuelle.

Y

1]

Mission du laboratoire: fournir des
servicesde rechercheet de formation
dansle domainede la mécatroniqueet
de la robotique offrir des solutions
pour satisfaire les besoinsactuels et
futurs de f QA y R digicinaleh obi
internationale

La Robotique et la Mécatronique sont des domainesde
recherche en développement rapide, interdisciplinaires
dont le but est la projection et la réalisationde processus
de produitset de systémesdntelligents

Le laboratoire déploie des activités de recherche
fondamentale ou appliguée dans ces domaines en
collaboration avec R Q I dzladdataires ou centres de
recherche universités ou firmes. Le laboratare dispose
R QS| dzA Lgérérdhghnisét de facilités nécessairesi la
recherche

Objectifs
wProjection des systémes robotiques ou mécatroniques

wModélisation, simulation ou contrdlées systemes
robotiques ou mécatroniques

wlintégration des systémesrobotiques ou mécatroniques
dansdessystemesflexiblesde fabrication

Le laboratoirg par seschercheurs est impliqué dansune
large aire RQIl O Ad®@A fehdérche multi- et
interdisciplinaires disposantR Q dinfdncementnational ou
européen Sonobjectif de rechercheest la production des
systemesa hautesperformanceset a coltsréduits.

Equipe derecherche
Directeurdu laboratoire
10chercheurs
5doctorands

1 assistantde recherche

Prof.univ. dr.ing. DorinPOPESCU
E-mail: dorinp@robotics.ucv.ro
Camera 212

Tel: 0040721334073

Fax 0040251436999

—t QA Y 3 SefthiqBeN



Dispositifs et instruments de recherche

Software projection 3D i projection, simulation,
animationgourunlargedomained 6 ap plenc a't
mécaniguet enrobotique

Moniteur 3D Alioscopy Full-HD 42" i pour
graphique 3D, reéalité virtuelle, imagerie
professionnelle, projection et création des
prototypes

RobotKuka KR 6 R900sixx Agilus avecsysteme
de préhensioret systemede compliancei pourla
projectiondesapplicationgobotisées

Tour automatique controlé par | 6i nt er m®
d 0 ordinateur(dédié)
1 pourconfectionnetescomposanteprojetées

numériqued 6 i mp rsersliseistypesd 6 o b j e
aveclogiciel dédié

Software SCADA i pour développeret testerles
applicationsSCADA.

Automatesprogrammablegvecinterfacehomme
machinei pourl 6 i mp | desalgarithmesde
controle

Systéme (a 3 axes) de fraisage controlé par
| 6i nt e rdnd®uidinatéuraeec un logiciel
dédié

Systémede gravure laser et de découpeavec
logiciel dédié i pour confectionner les
composanteprojetées

Axes linéaires robotiques i pour projeter et
implanter les systémes mécatroniques ou
robotiques



Dispositifs et instruments de recherche

"All in one"HMI et PLC; avecsoftwaredédiéi Générateurd 6 i mp u étsde ormses d 6 ond e
pourimplanterdessystémest desalgorithmesde traditionnelleset arbitraires,avec un nombrede
controle chainesélectabled ou 2.

Gants informatiques CyberGlove Polhemus

Systeme de vue 3D de type Head Mounted Fastrak CyberGlove SDK i pour analyserles
Display- OculusRift Developeri pour projeteret mouvements de la main, applications de
testeresapplicationsirtuelles réhabilitation

Systtmed 6 ac q u d 6 i maagee dogiciel Composantepneumatiques;ompresseur

dédié i pour | 6 a c g udes imagescen la i pour projeter et implanter des systémes
reconnaissancetesformes

mécatroniquea actionnemenpneumatique

Dispositifsde mesureet de contréle (multimétres,
oscilloscope, générateur de signaux, sources Ordinateurs, systeme multifonctionnel pour
dbéal i meta)t at i on scannerimprimer, multiplication

Microcontrdleurs,  capteurs, = composantes
Actuateursservomoteurs électroniques



Directions de recherche

A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A

Management des réseaux
Intégration de la production
RQSYSNHAS RA&
Surveillance des réseaux en
temps réel

Centrales électriques virtuelles
Maisons/ batiments intelligents
Consommateurs actifs
Mesurage intelligent

Efficacité énergétique
Contrdle de la tension et de la
force réactives

Mesurer et analyser la qualité
RS t QSYSNEHAS S
Compatibilité
électromagnétique
Micro-réseaux

Outils de diagnostic des réseau
Analyse et management des
bases de données

al NOKSa RQSYSN
Analyse des marchés de
technologie dans le domaine
des réseaux électriques
intelligents

Régimes réglementaires
Impact du raccordement des
42 dzNDS a rdvdu@ialien

Notre missionest celle de développer
une vraie culture régionale dans le
domaine des réseaux électriques
intelligentsen vue de leur intégration
dans un systéme énergétique plus
« propre », plussir et moinscher.

Le laboratoire dispose, au niveau national, de la plus nombreuse et valeureuse
bi blioth que doéapplications software
et de contrdle haute performance. Tout cela permet de compléter les études de
simulation des syst mes ®nerg®tique,
recherche et | 6®ducation dans | e dom
électriques intelligentes, en particulier, deviennent, dans ces conditions, créatrice

renouveau et apportent de |l a plus va
et " | 6industrie de profile.
Capabilités

Modélisation, simulationff-line et analyse des systémes électro énergétiques
Analyse statique et dynamique assistée des grands systémes T&D

Fidélité et sécurité des réseaux électriques et des systemmésétation production
Verification des s ¥wgedishibi®e avec des s
Simulations en temps réel et vérification demygosantes

Analyse dynamique des composantes hardwares & softwasystémed &D

Power hardwarén-the-loop

Vérification des composantes de systéme

Vérification mobile des composantes des réseaux électriques intelligentes
Communication et transmission

Groupesde travail
Systémes électro énergétique;
Prosumers

Sources dodo®nergie renouvel abl e;
Technologies Smagrid;
Laboratoire compatibilit® ®l ectromag

(ELTRESwith ISO 9001 and ISO 14001)

Servicesde recherche

Recherche classique a base de contrat et consultation de spécialité
Assistancederechercekeen t er mes de | ogi stique et
H®ber gement doa pduriles émpleyésdes bénéficidiresdansle
cadre des programmes de master et de doctorat;

Recherche detypestasppour | es compagni es
techniques et méthodes développées dans le laboratoire;
Recherche en partenariat avec les entités similaires dans des programmes natio
ou européens, dans le domaine des systemes électro énergétiques

& SmartGrids

par |

Equipe de recherche
Chef laboratoire

12 chercheurs

8 doctorants

2 assistants de recherche

Maitre de conférences dr. ing. DenisaRu ki nar u
Courriel: drusinaru@elth.ucv.ro

Salle 113

Tél. : 0040 754 077 373

Fax: 0040 251 436 447



Dispositifs et instruments de recherche

/Bibliothéque )

@struments \

™\ ﬁ)ispositifs et )

Instruments

software pour | 6ar§,lo3(,sre | 6 alnl 4NSWU nts
pour la du des pour tester et
projection, fonctionneme consommateurs analyser les
la simulation nt et de actifs sources _
et | 6anallllydefficaldgit® do®ner gi
des systémes des systémes DEoftware renouvelable
électro énergétiques déanal ysld e .
eénergétiques | 6ef ficalo iD% eme
T | i cenc|l¢BEaméra énergétique des experimental
commerciales professionnelle batiments pour | d6a
et de thermo intelligents des
académiques vision en ALLENERGY 7 phenomen(_as

infrarouge 2 D ogiciel de conversion
DETAP 14.1.0 points de professionnel solaire: PV
DPowerWorld mesure pour | 8@\ i)(Slgrget?:fS n
Simulateur 18 CA1888 énergétique des W & unités de
DPaladin DBystéme batiments et des | | Stockage 12V-
DesignBase intelligent de installations 250 Ah &
5.0 détection des EnergyPro & installation _
DPSCAD x4 trajets dans le EnergyAudit thermo solaire
DEMTP-RV cable DStand 43 kw
3.3 VLOCPro2 expérimental DBysteme
DREPLAN DBysteme avec pompes a | | Performant
5.5.3 analyseur de vitesse variable doacgquis
DELCAD/ réseau 370 W avec transmission et
Engineering triphasé x 3- acquisition de ana!yse pour la
Base points de données GUNT certification
D3martFlow mesure DStation météo ANRE des
EUROSTAG MAVOWATT WS-GP1 performances
5.1 30 des centrales
D#atlab DAnalyseur de aux sources
R2015 & circuits renouvelables
Simulink secondaire
DEabVIEW MI2892
20154

\DPQViewPRO / \ _ J\L VAN Y,

[

d tompaet pour

(Vérification )
CEM et de la
qualité de
| 6®nerg
électrique

DZellule
GTEM 50
DBystéme

tester

| i mmun
6006 Model
D¥ogiciel
spécialisé pour
vérification de
| i mmun
| 6 ®mi s s
la radiation
WING6000,
EMC32,
GTEM3
D&alle an
echaique pour
tester CEM et
mesurer des
antennes
Albatross 10
kHz 7 18 GHz




Centre de recherche dans les domaines de la
meécanique et de la science des matériaux

Le centre de recherche dans les domaines de la mécanique et de la science des
matériaux (RCMMS)est un centre moderne, dot® dodé®qui
thémes de recherche inter- et multidisciplinaires dans les domaines l'ingénierie mécanique
appliquée et la science des matériaux avanceés.

La mission du centre est de se joindre au hub de recherche d'INCESA afin de faire face aux
nouveaux défis dans les domaines complexes de recherche qui imposent aux scientifiques de
s'impliquer dans des domaines connexes, en abordant des problémes qui nécessitent les
avantages d'une infrastructure développée et d'une expertise interdisciplinaire, fournies par

6 | NCESA.

Les objectifs du RCMMS sont:

- le déroulement des activités de recherche ayant un caractere interdisciplinaire dans les
domaines appliqués de l'ingénierie mécanique et de la science des matériaux avances.

- I'utilisation des ressources générées par le personnel de recherche et par les équipements

issus des technologies actuelles pour atteindre un impact aussi large que possible dans les
domai nes de | a science, de | 6®ducation, du t
ressources humaines et de la création d'une communauté scientifigue homogéne.

M. Nicolae Dumitru, professeur des universités
Courriel :

Tel: 0040254543739
Fax: 0040251416630




Gént‘re de- \e herche dans Ies domames

oratblre de capaelerlsatlon'
imig ueetdoessal des

Thémes de recherche : Les acquis récents du domaine de la synthése, du fagonnage
etde | dutilisation des nanoma
A Faconnage des matériaux développement dynamique des équipements optiques,
avanceés sous forme de électriques et mécaniques. Dans ce contexte, la
films fins et de films compréhension de la relation complexe composition-
nanostructurés structure-pr opr i ® ®s permettra | a

ayant les performances attendues.

Investigation . o
complémentaire complexe Notre recherche vise principalement :

des films fins o ) ) o
A la réalisation de films fins avec des applications pour les

Investigation structurelle et biocapteurs et les capteurs de gaz ;

morphologique des Al c:) app | de ﬁ:lngstfiris oxydiques sur diverses surfaces,
matériaux par technologie |l 6investig ation de |l a co mp o s
XRD, par spectroscopie d®ptt des films pendant | dap
Raman confocale et SEM A les matériaux céramiques innovants pour les piles a
combustible- synthese, caractérisation, fagonnage,
Investigation du analyse ; . . .
comportement thermique A lesmat ®ri aux .h y brides destin®:
des matériaux par usée : synthese, caractérisation, fagonnage, analyse ;
dilatométrie et traitement A la réalisation de films fins nanostructurés utilisés en chimie,
thermique en atmosphére métallurgie, électronique, etc.
oxydante, inerte ou A investigations complémentaires complexes des matériaux.

réductrice L6®qui pe de recherc

3 chercheurs
4 doctorants
1 assistant de recherche

Investigation
électrochimique des
oxydes solides.

Maitreas si stante dr . Ni col eta Ci
E-mail : cioatera.nicoleta@ucv.ro
Notre mission est de fournir des Tel : 0040722606563
activités de recherche de haut
niveau pour une gamme variée Maitre de Conf. dr. Mariana Osiac
doutilisateurs, en r ®ubkmMmalsm AasiacGyahgo.com
expertises dans la synthése, la Classe D07

caractérisation et le fagonnage
des matériaux avanceés.


mailto:cioatera.nicoleta@ucv.ro
mailto:m_osiac@yahoo.com
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Dispositifs et outils de recherche

Nos recherches

visentl 6 obt e

matériaux et de films

nanostructurés

parl dutil i sa

Le syst me doéapplica

consiste dans un réacteur
de dépbt de vide trés haut
(10t orrs) ®qui
systéme dit « carrousel »
qui peut contenir six
cibles a

-
on d

inch ou trois cibles a dimension de 2 inches,
un four pour les substrats qui peut étre
r ®c hauf f @tepératgreide 950

di mensi

degr ®s Cel si u¥Yag:pdtauxd 6
|l ongueurs doéonde de
nm et 1064 nm.
Systeme de diffraction de rayons X
SmartLab RIGAKU

Ce systeme

de haute résolution est
équipé d 6 uchambre de
haute température Anton
Paar HTK 2000N et contient de nombreuses
unités optiques. Le systeme permet
| 6i dent deb ipbhaaes icdstallines et
| 6 an aé k $erture des matériaux. Pour
| 6i de n tdesfphasestomn dispose de 2
bases de données : ICDD PDF4 /Organics
pour les composés organiques et ICDS pour
les composés anorganiques. De plus, le
systeme dispose d 0 ulegiciel propre qui
permet | 6 a n agLalitatiee et quantitative,
| 6 an Rletyesl,d 6 a n aé rgfledivité et
figures de poéles, etc.

nt

ti
ti

o6u

un
26

Microscope électronique au balayage a
ultra-haute résolution Hitachi SU8010

Le microscope électronique
avec balayage a résolution
ultra-haute Hitachi SU8010

est utilisé en imagerie de haute résolution
(résolution SE de 1,3 nm) a une tension

ddéatterrissage de 1,0
|l 6i mage jusqud”™ 80000C
est ®qui p® ddédun d®tect

permet une analyse qualitative et semi-
quantitative, étant capable de déterminer les
éléments a partir du Be.

Le microscope confocal Raman inVia

Renishaw

Le microscope Raman
de haute résolution
équipé de deux lignes
|l aser (532 mn
optique Leica DM 2500 permet le balayage
en ligne, la cartographie de la surface des
matériaux et le scanning du volume. En
out r e, Likbnd @CRiLGO@®permet le

enticrogc8pd n n

suivi de | d8®volution s
en fonction de la température dans différents
types doéat mosph re.
Dilatometre horizontal IDTA L75PT

Linseis. a :

Le syst me permet | 6®\

comportement thermique pour une large
gamme doé®chantil]l
peuvent étre faites dans le vide, mais aussi
dans une atmosphére inerte et
oxydante/réductrice. Les propriétés
suivantes peuvent étre déterminées : le
coefficient de dilatation thermique, la
température de sintérisation.

ons.
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Centre degec ) er-dhe dans Ie.domame de la mecanlque'
= iy ef del laSCIence des materlaux,f

Biesione de raehare e - Notre laboratoire satisfait aux besoins actuels de recherche

interdisciplinaire de | dcréatign®n i
. doapplications et de |l ogiciels
A Développement : 7 ; .
AL - et promotion des idées novatrices dans la production de tels
d ifhagistigue médicale .
5 e instrument s, du stade de conce
hybride et des applications rototvnage
de navigation P ypage.
Expertise

Conception
médicaux et création

déi nstrument s
prototypes

A CT hybride/ imagistique aux ultrasons basée sur des
applications a navigation électromagnétique, pour le
di agnostic assist® par | dor
stadialisation des cancers pulmonaire et digestif)
A Reconstruction en 3D des vaisseaux sanguins et
procédure de stimulation endovasculaire (protheses
coronariennes, analyse des obstructions, etc.)
Conception déinstruments m®d
prototypes pour la radiologie interventionniste, traumas,
applications endovasculaires ;

Analyse assistée par
| 6ordi nateur

anatomiques dans des A
conditions normales et
pathologiques.

A Projection et r®alisation do
compris de systemes de mécatronique et de robotique
—————————————4 médicale ;

Notre laboratoire offre des A Mod®l i sation assist®e par | o
services de recherche et de comportement des tissus, prothéses tissulaires
d®vel oppement dobéi idt mumeratcs i on, remodel age o0s
pour | 6i ng®ni er i e nive@ddescapilladres, pérfusion tissulaire.
partir de la création de
logiciels complexes Lé&quipe de recherche
sp®ci ali s®s et jusqud”™ | a Chef de laboratoire
conception déinstruments et deux chercheurs
la réalisation des prototypes. un doctorant

Maitre de conférences Dr. Lucian Gruionu
Courriel : Igruionu@gmail.com

Tel : +40.721244200

Salle D15
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Equipements et instruments

STRATASYSORTUS00MC

Imprimante professionnelle 3D Fortus
400mc 3D construit 11 thermoplastesréels
pour desapplicationsnécessitanune haute
performance, biocompatibilité, dissipation
statique ou résistance a la chaleur,
substanceshimiquesou radiationsUV.

VERTICALCNC MILLING CENTREFADAL
VMX2216

[ QS|j dzA e3$ Mils§ dour moudre ou

trouer toute partie complexe de presque
tout matériel Lasurfaceest de: X=558mm,

Y=06mm, Z=508mm, Précision 0.005mm.

Rotationmaxime 8000rot/min.

SYSTEMEASER AXES ASAG
Nd:YAGsystemelaser LASAKLS246 a une
qualité excellente du faisceau lumineux,
pouvant étre utilisé pour des coupes de
haute précision, forage et fermeture des
petites pieceso 2 dzaldj latzedr de 2 mm).
/ Q § &Qidey lasersle plus fréquemment
utilisé dans f QA y R dzadicadh gur
fabriquerdesinstrumentsou desstents

HUMANLUNGSIMULATEUR

Le simulateur de poumon contrlé par
f Q2 NR Apsf 12 (s&\auiNdteurs pour les
mouvementsabdominaleset cardiaquesLe
simulateurinclut les voies respiratoiresen
taille réelle, en silicone et est utilisé pour
tester les instruments utilisés dans les
procéduresde bronchoscopie

de recherche

SYSTEME Q! / v | LHBMQUANDUM

LesysttmeR Q| y lett RECE O |j dEBBIA G A

QuantumMX840 avecdes capteurset softs
Catman Ce systéme est utilisé pour
mesurer les forces, les moments et les
déplacementset pour évaluer la tension
danslesensemblesmécaniques

SYSTEMBESUIVEELECTROMAGNETIQUE
AURORA NDI V3

Le systeme électromagnétique de suivi
Aurora NDl avec 5 et 6 capteurs DOFest
utilisé pour développer des interventions
chirurgicales et des instruments de
radiologieinterventionnelle

SIMULATEUR Q! w¢ L/ |DUGENDU b
LesimulateurR Q I NIi A db dehduSDOEzNJ
peut étre utilisé pour obtenir desforcesde
réaction, la pression de contact ou la
tension a une articulation normale ou
protéique. Cesimulateura été développé
en 2008 pendantf Q deynos projets de
recherche

SORWARER&D
ANSYS
SOLIDWORKS
MATLAB
CIMATRON



= erecherchedansle domaine
"de la mefmqﬂqueepde Ia\smeﬁcgdematerlaux

~

Sujets de recherche Le but du laboratoire consistea développerdes produits
novateurset destechnologiespour le transportroutier et
A Lamiseaft Q Sdesi I A pourlaproductionR Q1 dzi 2 Y20 Af Sa

parameétresdes
véhiculesdansdes Objectifs
conditions derafic et A [ QS Ldelszﬁacﬁeursachargespartlelleset completes
delaboratoire A Etudes de f QA Y (i SNR SdeiS ypRramates
[ QS dzR S urthaide dynamiqueset énergétiquesdes véhiculesau niveau
Ledéveloppement de ~ urbain
technologies de A Ledéveloppementde technologiespour des véhicule
transport et de trafic. _ €cologiques )

A [ Q2 LJ0 A YohcHodnrielle @gvéhiculeset du trafic

routier;

A [ QS (idé=Rtbcombustibleset leur test dans des
~ moteursacombustioninterne;
A [ QI y Hesé&nisstongolluantesde diversmélanges

Lamissiondu laboratoire de biocombustibles

Déterminer les A [ QI vy Idd Ia éSsommationde combustible et la
interdépendances des gestiondu trafic surla basede technologiesGPS
peesblChias L p ol st A [ QS (ddzR Berformancedynamiquespécifiqueaux
énergétiques des veéhicules - :

routiers au niveau urbain, la . vehlculgéwytgrlges s

gestion du trafic routier, A Qsu R Bques et _des vulnérabilités dans le
modeler et simuler les régimes ~ domainedu transportroutier,

de véhicules a moteurs a A [ QS ideki/Semesntelligentsde transport

combustion interne,

f QOAYy@S&aGA3ILGA2Y SELISNAYSYidlLtS

de la performance énergétique [ QSljdzA LIS RS |
et écologique des moteurs, Le chef du laboratoire
études sur le transport public et 5 chercheurs

la sécurité active et passive. 1 doctorant

1 assistant technicien
Maitre de conférencegdr. ingénieur llie DUMITRU
Courriel dumitru_ilie@yahoo.com
ChambreD11
Tel 0040745377391
Fax: 004@51416630
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Dis positifs et équipements de recherche

Banc de test pour les moteurs thermiques
équipésde freine électrique

Utilisé pour tester lesdivers
biocombustibles|a
consommation de combustible, les charges

partielle ou complétesdu moteur,f QS Y Ada a A 2

polluants, de bruit et de vibrations

Dynamometrea roue dentee

i

[ QSljdzA LISYSy G YSadza2NB S

qui entre dans le moteur.

Balance multifonctionnelléiLD =
— -

AnalyseurppouautomoteursDEWELO1 Miniatur

Mesuresdef QA y o8 A
du véhiculepour des appllcatlonsde top: NVH,
bruits et vibrations, dynamique du véhicule,
testsde Y I ¥ dzdz@ NXestsdé freifiagestests
de confort, tests de charge, tests pour des
motocycletteset tests pour charriots élévateurs
et pour véhiculesde petites dimensions

Tachométreuniversel RT2 /.(
Utilizatpentru Y N & dzNd- dxiNSIotargui

Senseude températuretype K Vo
/_.~./\/-
Utilisé pour mesurer la température de £ Q enA
connexion avec le systéeme Dewe101 Miniatur

Automotive Analyzer

AdaptateurthermocoupleMSIBRTHK

‘* MSLBR-THK | ==
Adaptateurautomatiquequi est détectéparle TE
(TraducteurElectronique)

Analyseurde gasATALAT505 m

Utiliserpour mesureret enregistrerlesparamétres
desémissiongolluantesdesvéhicules

JINa

U

[ és lj dzA LofBer B ypdbsibilité R QA y a1B 1 ¢
bouclesR QA y Rgllzé)tﬁb?es&nyeumatiqueqogur

f QI y duftréfia Sutier. [ QI Y Ipdutevidesla
contorisationdesvéhiculesle degréR Q 2 O O dzLJ

des bandes, la distance de successiorentre les
véhicules,la vitesse,tout celapour 15 catégories

devéhicules
Analyseurmportable de trafic congu ( *

pour capter le plus précisément possible des
données du ftrafic, contoriser les véhicules,
enregistrerla vitesse,classifierles véhicules etc.
Les donnéessont captéesa f Q| duRyBtéme
oVehicleMagneticimaging (VMI).

Détecteurde trafic Mixtra

Analyseurportable de trafic

Skysteme de détection vidéo

Real time data
Seec: (BB ]

LaPlateformeP TWisum/Vissim

LePaquetde PTVpour ‘%' 2
simuleret planifierle
trafic contientlessoftwaresuivants

Pour la planification du transpart
[ QAYASYASNRS Si: f
t ¢+ +Aadzy .UA



Centre de recherche dans le domaine
des biotechnologies et de la bio  -ingénierie

coran [l
___
:

1| bioprocess|

Interval
ob: 4

Le centre de recherche dans le domaine des biotechnologies et de-ilaggioierie
se veut un catalyseur de la biotechnologie avancée, des recherches-emyéiverie
Siéi RS fQAYY20FGA2Y LI NI f QAYUSNNYSRALF ANB
partenariats.

Professeurddesinniversitsle. { dzl | y I 5 (
E-mail: suzanadanoig@yahoa;eom

Tel: 0040721217452
Fax:0040251422743
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= / ;abyoteChnOiOg'es et deJa bio- lngenlef} =

La ‘oratoifé de téchnidue&eppﬁtocessus" :

Domaines de recherche

ASsanté

ABioméanique

ARecherches
neuromusculaires

Mission du laboratoire
Appliquer les méthodes
d'évaluation biomécanique
neuromusculaire complexe
dans l'augmentation de la
performance motrice humaine.

ans Ie\ domaine des bio-ingénieries

Objectifs

A [ Qdzi A tds méthbdefnybdernesd'évaluation de la
fonction musculaire, de la fonction d'intégration du
systemenerveuxet de la performancehumaine

A Ledéveloppementde la recherchedansle domainedes
applications biomécaniques et de [I'évaluation
neuromusculairedans le but de mettre en dzdz@ N&
programmesde neuroréadaptation

Services

Analyse du mouvement, évaluation neuromusculaire
(électrocardiographie, électrodiagnostic, tensiomiographie
du biofeedback musculaire), évaluation de féQuillibre,
analyse de la marche, élaboration de protocoles
individualisésde récupération neuromotrice baséssur les
évaluations susmentionnées, conception de systémes
d'assistancerthopédiqueset prothétiquespersonnalisés

Approchespratiques
Conceptiorde protocolesde rééducationneuromotrice

Partenaires

Hépitaux, centres de rétablissement, centres de fitness,
centres de forme physique des sportifs, compagniesqui
produisentdessystémesassistifsorthéses/ prothéses

Interdisciplinarité
Génie mécanique, robotique, automatisation, science du
sport.

Prof. univ. dr.LigiaRUSUmedic primar L'équipe de recherche
E-mail: rusuligia@ucv.ro Chef de laboratoire
ligiarusu@hotmail.com 8 chercheurs

Camera 211 10 doctorants

Tel 0040723867738 1 assistant de recherche

Fax:004251422743
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Dispositifs et instruments de recherche

Vicon system

X Sens MTwE The Vicon is a system design to capture the movement
Le systeme comprend 7 capteurs équipés of subjects in a laboratory, in a studio or in their real

' Al& A environment.
d'accélérometres 3D, un gyroscope, un Vicon T series special

magnétometre et un barometre. Le
systeme MTw permet l'orientation en
temps réel de la position

o
»
0% B 0 =

camera

Makers
places on
= the human
Variation de body
t QF 0O0St Sh
en temps

réréel.

Nexus 2, Vicon’s data capture software, transforms
the real movement into a virtual model special
Utilisation developed for analisys in biomechanics.
Biomécanique, récupération médicale, sport,
ergonomie, animation, réalité virtuelle, capture
d'images.

L

Arteer 9@ o5 { Ol yySN

Lescanner 3Brtecx 9 @I Sad aAvYAt
caméscope qui capture I'image 3D avec 16 images
/ seconde et la livre au logiciel dédié. Ces images
sont automatiquement alignées en temps réel; Tensiomyographun systeme
aucun marqueur n'est requis. Capture rapide, d'évaluation neuromusculaire de la fatigue des muscles e
résolution HD et textures des modéles numérisés. de la composition musculaire
Le scanner 3BrtecEva est une solution idéale
pour le domaine médical et la biomécanique.

scaning T
processus Plate-forme de forceRSScan (- . ° |
with blue light permet de capturer avec une |. ,-{f;‘ >

grande précision les pressionds: ' )y

de la plante au contact du sol |+ R Vi ;

rigide, pour la recherche dans|
le domaine de la biomécaniqu
et de la récupération fonctionnelle.

Real model SCANER3D EVA  Digital model Digital final model



Des performances accrues dans des domaines tels que-iadgnierie, la
médecine, le traitement des eaux usées peuvent étre atteintes en utilisant
des méthodes de surveillance et de contrdle final.lieprocessussont

des systemes complexes caractérisés par dedinéarités, des retards,

des certitudes et un manque de capteurs fiables. La modélisation,
I'identification et le contrdle de ces processus peuvent étre réalisés grace &
I'utilisation d'approches interdisciplinaires (systémes de contrdle,
biochimie, mathématiques, informatique).

Directions de recherche

modélisation dedbioprocessus
identification hors ligne
estimation en ligne

contrdle deshioprocessugnon
linéaire)

contrdle debioprocessus
(adaptatif)

contrdle deshioprocessus
(hybride)

acquisition de données
surveillance en temps réel

Objectifs

uMéthodologies systématiques pour le développement de différents
modéles de processus biochimiques et biotechnologiques;

wAnalyse des modeles de propriété et du role de ces propriétés dans
I'estimation et le contrdle;

uDéveloppement de nouvelles méthodes d'identification et d'estimation
pour les parameétres ddsioprocessus

aoncevoir des stratégies de contrdle non linéaires avancées pour
certaines classes deoprocessus

A
A
A
A
A
A
A
A

L'applicabilité de la recherche développée peut étre étendue a d'autres
domaines connexes.

Partenaires

Université Politehnicd de Timisoara, Universitunareade Jos" de
Galati,MoaraMC Calafat, Département de Contréle Automatigque
SupelecFrance

L'objectif principal de la L'équipe de recherche
recherche au sein du laboratoire Chef de laboratoire
est la conception de procédures 5 chercheurs

3 doctorants

avancées de modélisation, )
2 assistants deechercle

d'identification et de contréle non
linéaire de base des processus
biologiques, biochimiques et

biotechnologiques, y compris Prof. desuniv.dr.ingd 5Fy {9[Lj ¢9! b!
dans des domaines connexes. Email: dan.selisteanu@automation.ucv.ro
ChambreO08

Tel: 0040722541809
Fax: 0040251438198



Facilités et instruments de recherche

NXzy & BibFf/CeEiGe® 115

BrunswickBioFlo/ CelliGer® Eppendorf est
un bioréacteur de pointe congu pour fournir
la polyvalence dans le développement d'une
variété de cellules. Il peut étre utilisé pour la
biotechnologie, les produits
pharmaceutiques, les biocarburants, la
recherche et le développement, les
laboratoires d'essais, etc.

Le systéeme est préprogrammé avec des
modes de fermentation et modes
RQ2LISNI GA2y RSa OdzZ ddz
Augmente pratiquement n'importe quel type
de cellule: aérobies ou anaérobies; microbes,
levures, insectes, plantes et cellules de
mammiferes.

La station de commande compacte
comprend tout ce qui est nécessaire pour
contrdler le processus: interface tactile
couleur, trois pompes intégrées, contrbleurs
de débit de gaz pour jusqu'a quatre gaz (air /
02/ N2/ CQO2), capteurs de mousse / de
niveau, pH / Contréleurs OD, etc.

Module d'interface CAN plus logiciel de
AAYdzZ FiA2yT RS Yaas
L'équipement et le logiciel permettent la
AAYdzZ FGA2yT 1 YA&aS Sy
communication CAN avec la compatibilité
Matlab/ Simulink/ State.

Il peut étre accessible depuidatlab® /
Simulinksous une forme standard.

Il permet l'utilisation simultanée des bases

de données CAN.

Sy

QNET HVAC and QNET DC Motor Control
Trainers

Les deux outils fournis pguanseret

National Instruments sont utiles pour la
formation et la recherche.

Le simulateur de chauffage, de ventilation
et de climatisation QNET pour la plate
forme NI ELVIS est utilisé pour la recherche
sur la dynamique des fluides et le contréle
thermodynamique.

L'entraineur de contréle de moteur de CC de
QNET pour la plattorme de NI ELVIS est
une unité de contrdle servomoteur
polyvalente.

Plate-forme expérimentale pour
l'acquisition et le contr6le des données

La plateforme pour la gestion des concepts

de contrdle avancés et des théories

pertinentes aux applications du monde

réel:

est utile dans le développement des lois de
rétroaction pour controler la position et la
vitesse des systémes LCS 5 f
LISNYSiG f QAYLX SYSyihlGaz
dans le systéeme actuel et d'évaluer leurs
performances.



B

_u;’C lntre derrecherche dans Ies domames (

Directions de recherche Le Laboratoire des techniques et processumvatifsdans le

A = A R2YFAYS RSa 0A20SOKy2t23ASa a
Al QAy Tt dSyOS Rset SEA&GFYGS REya O8 R2ZYFEAYS
RS tQShdz Rdz ONBSNI dzy OF RNB RQF LIINBY A A&l 3¢
RGN HOTEEENEN ot offre en méme temps des services de recherche pour le milieu
production et la qualité des RQFFFIANBA RIya £S8a R2YIAySa f
produits alimentaires. biotechnologie agricole.
: » [ 84 GKs§YSa RS NBOKSNODKS Yaa Sy
ALe monitorage de la qualité N R R R Y A T X L L T
RS tQsSkdz St Rd alimentaire, les changements climatiques, la préservation de la
biodiversité, les systéemes infrarouges de monitorage des processt
de stockage et de transformation des produits alimentaires.

technologies GIS et
photogrammétriquesGPS.

ALarecherche visant La recherche dans le Laboratoire des techniques et processus
to 7\, R S, USRS  innovatifsdans le domaine des biotechnologies a pour but le
quantification et la ) RSOSt2LII8YSYyd RQdzy NB&SHdz RS L
valorisation des composés AYGSNYFGA2YFdE 80 t1 YAas 8y

bioac}ifs de§ ma}iévres . interdisciplinaires pour stimuler la participation aux compétitions
LINBYASNbBa RQ2 européennes de recherche.

et animale.

L'équipe de recherche
Chefdu laboratoire

Notrelaboratoire offre des 10 chercheurs
services de recherche pour le 7 doctorants
YAfASdz RQFFFFANBA& NRBdAzZYFAY | FAY 3 assistants de recherche
RQlFI OONBNnGNB I O2YLISGAGAGAGS Rlya
tSa R2YlIAySa RS ¢ QFINXCgz daNE
des biotechnologies alimentaires Professeur des UmversnSmaNlcuIlnaCOSMULESCU
mais aussi dans le domaine de la Email : cosmulescu.sina@ucv.ro
LINEGSOGA2Y RS f QSy@ANRYyySYSy dinpcosmulescu@hotmail.com

Salle 010

Tél. 0040251414541
Fax:0040251414541
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Equipements et instruments de recherche

The UltiMate 3000Q-Exactive (Thermo
Fisher Scientifig est un chromatographe
liquide & haute performance et a haute
résolution, couplé a un spectrométre de
masse (U-HPLC/HRAM MIS) & haute
résolution, qui permet f Q S (adaRcBe des
échantillonsbiologiquesavecapplicationdans
la protéomique métabolomique lipidomique
identification des biomarqueurs etc., ayant

une large applicabilité dans £ QI y ldésé &

petites molécules (identification graduelle,
guantification et confirmation)  de
carbohydrates aminoacides, etc, et
contaminants pesticides, mycotoxines,
biotoxines etc.

SpectroscopigU\tVis, NIRBruker, FFIR
Bruken
complexes des produits agricoles et

alimentaires écologiques. Equipement pour la

Spectroscopie UVIS de type PG Instruments
+ T92 et un spectrométre a double faisceau a
haute performance, avec largeur de bande
spectrale variable, de 0:3nm, couplé a un
systeme efficient et vérifié de controle
électronique, qui assure une haute stabilité et
un bruit de fond réduit.

AnalyseurCarbon(Total CarbonAnalyzer)g
TOGQC; complétement automatisé, a trés haut
RSOAG RQSOKIFIYyGAtt2YyYl
operationnelsréduits. TOC simultanée et
RSGSNX¥AYIGAZ2ya FTAESA
STFFSOGdzSSa L dzNJ G 2 dza
compris eau potable, déchets industriels et

suspensions solides, méme dans des matrices

difficiles. TOC fonctionne en toute conformité
avec les normes nationales et internationales

importantes, telles 1ISO 8245, 10694, EPA415.1,
conformément au standard européen EN 1484,

ENV 12260.

SystémeHelixLJ2 dzNJ £ Q9 EG NI Ol A2Y
Fluides par des Séparations Appliquées (USA)
Helixest une unité de développement des
processus des fluides supercritiques, projetée
spécialement pour les séparations appliquées pour
dzy§ Ff SEAOAf AGS Y Helxest £ ¢
optimisée, de sorte que le systeme peut étre
aisément modifié suivant les besoins de
développement du processus. Cet équipement peut
étre utilisé pour des études de recherche sur les
effets de la pression haute et des températures
basses dans le domaine des technologies
alimentaires, tout comme pour la séparation de la
concentration des composeés

TRIMBLE S6 DR PLUS Total Station est une station
G201 tS NRo2GAARIBHRMdzy A S
intégré qui assure la puissance et la flexibilité

L2 dzNJ t QF y I t 84S RS gequitdspdplésNdpdyraghds YrodesSighnels (

02y iSYLRNI Ayad 5QI dzii NBa
niveaumetredigital a haute précision, GPS portable,
distomat, planimétre digital, facilitent le
RS@St2LIJISYSyd Si
cadastraemplacédans urterritoir.

f Qdzdi A€ )

Systeme GC Therrszientifique avec unité
LINAYOALI €S N YSa Si a
LINAYOALI €S D/ Sad dziat
substances volatiles et semwblatiles des
écahantilonss 2t ARS&aX f AljdzA RSa

dz
A

pllcatlonsxojﬂmunes comprennent des analyses
3 gg 02 Hi

laBotatoife
RY/SEM PQPGQ”IP‘QS'OTH@' EHE}?@ i?‘h"poé%
u%‘E@éS ’QsB%NJy Y NE dz3 S
SbTH ®p &t Y |yr§s utidR S F 1

320x256 plxels NETD <25mK. La caméra infrarouge
FLIR US 440T (FPA type détecteurmdroidi
microbolometre; 7.5 & 13> Ygamme spectrale
résolution 324x256 pixelsN.E.T.D. <0.04E.

Main goal] QS @ t dberinavBighinBaybuge

de matériels et des processus.
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7 ,,enfre*de recherche dans le domame des
bn@technoiogle&et blomgenleﬂe

Directions de
recherche

Biomécanique
Ingénierie
biomédicale
Systemes de
réhabilitation
Exoskeletons

La marche humaine

Prothéses et
ortheses
Dynamique non
linéaire du
mouvement humain
La théorie du chaos
appliquée dans la
robotique de la
biomécanique
humaine

—‘

Notre laboratoire déroule des

activités de recherche dans
le domaine de la

bi om®cani que,
biomédicale, systemes de
réhabilitation, orthéses et
prothéses, exoskeletons,
robots.

Objectifs

0 Réhabilitation du mouvement de la marche humaine;

0 Optimisation de la prothésation;

0 Amélioration de la biomécanique humaine;

0 Projection et optimisation des systemes de réhabilitation
du mouvement humain;

0 Solutions innovatrice pour la prothésation e t orthégation;

Partenaires
0 Université de médecine de Craiova;
OHt* pital déUrgence de

Interdisciplinarité

0 Sciences médicales;
0 Orthopédie;

0 Réhabilitation;

0 Matériaux avancés;
0 Mécatronique;

0 Robotique;

0 Sciences du sport;

0 CAD, FEA;

0 Prototypes rapides;
0 Optimisation des systemes mécaniques.

L&quipe de recherche
Chef laboratoire

2 chercheurs

3 doctorants

| 6i ng®nierie 1 assistant de recherche

des universit®s
Courriel: tarnita.daniela@ucv.ro
Tél.: 0040 722 292 228

Professeur

Craiova;

d



Laboratoire de biomécanique

Equipements et instruments de recherche

Equipement 3D pour f QI y lconipi@t& du
mouvement humain

Utilisépourt QI y dinérdatiqBeet dynamiquedu
mouvement humain et pour f QF ylde &8
vibrationshumaines

Software MSC. Adams
Utilisé pour la dynamique des systémes multibody,
optimisation, chaines cinématiques déformables

Syst me pour |l a captation et 6an
Utilisé en biomécanique humaine et pour les mouvements des
systémes mécaniques




Centre de recherche dans le domaine
de la science des ordinateurs

« Notre mission consiste a assurer
et a promouvoir un cadre de
recherche avancé et
interdisciplinair e, |RUENENIRLI TN [N IsMEETIIIIRSYKO]VA\\
optimale des ressources du centre Courriel: gstoian@ucv.ro; gstoian@yahoo.com
et par le développement de Tel.: 0040 722 629 256

collaborations tant avec des
chercheurs quobavec
économiques. »
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Objectifs de larecherche
O£t ablir des m®t hodol ogi es doba
& Caractériser analytiquement | accroissement de |l a capacitd
le comportement du trafic des dans le cadre des infrastructures de communication;
réseaux de communication 0 Projeter de métriques utilisées pour mesurer les
0 Identifier les attaques performances doéun service ou ¢
informatiques basees sur les & Donner des solutions aux défis actuels des réseaux de
GEEEETRITLIES B (e communications par le développement de systémes basés
0 Déterminer les iles:
caractéristiques intrinseques %ur des aggnts mobiles; L R
des informations transportées OAmM®I i orer | es -argapsationidan®ls cadré a u t
& Projeter des méthodes des réseaux de communication.
formelles de vérification
automatique conformément & Services (pour les tiers)
BCERU RN SR BRG] O Tester et valicer les équipements de réseau;
0 Développer et utiliser les o Tester et mesurer les performances des infrastructures de
agents intelligents dans la communication:
vérification, le diagnostique et Ny L . T

0 Optimiser les infrastructures de communication;

la certification des - P . .
T ESUEES G 0 Modélisation et simulations.

Themes de recherche

communication

6 Exploiter les avantages des Partenaires

syst mes doagentANEEBINENTE
mobiles (coopération, mobilité,

négociation) pour résoudre les Interdisciplinitarité

problémes actuels des
communications: la fiabilité détecteurs:
des applications web, la N Co L. R L
[ —— 0 Applications pour optimiser les systemes de distribution de
comportements des clients | 6®nergie.

des portails web [ QS |j dizkethi8rche

0O Défis 10T: connectivité, Chef ddaboratoire
sécurité, adaptabilité, précision 20 chercheurs
concernant la latence et le

déterminisme dans le cadre 4 doctorands
des infrastructures des
communications.

0 Applications industrielles correspondant aux réseaux de

Maitre assistant dr. Claudiu | o nROPIRLAN
Courriel: popirlan@ucv.ro

. . o . claudiu.popirlan@yahoo.com
Nous_ visons a |de_nt|f|er les Salle 107
fsolut_|ons innovatrices et’ Tél: 0040 722 629 256
intelligentes en vue de résoudre Fax: 0040 251 414 549

les défis spécifiques aux réseaux
de communication.



Equipements et instruments de recherche

Ixia IxLoad

Caractéristiques générales

Objectifs automates de vérification:
connexions concurrentes, vitesse de
transfert, utilisateurs simulés et productivité

Configurations de réseau reproduisant
celles du monde réel: sousseaux
multiples,
adresses MAC uniques, 802.1q, 802.1p et
support pour routeurs émulés
Dépannage et analyse

Capture de paquets en temps réel, filtrage
et analyse des diagrammekadder'

Diagnose en temps réel des statistiques
du niveau réseau pour une perspective
complete, permettant le dépannage des
configurations complexes de réseavalP

Agent SIP, émulation serveurs, support
pour codecs audio multiples

Analyse en temps réel de la qualité des
service voix en utilisant PESC emé&del
IPTV, services vidéo "Over The Top" (OTT)

Emulation transmission TV et services
vidéo sur demande (VOD)

Support pour protocoles IGMP, MLD et
multicast

9ESOdzii § f -rheydé 14 qualitE NB |
des services vidéo sur tous les flux par le
calcul de la valeur MOS
Service de stockage

Emulation protocoles NAS/SAN incluant
SMB, NFS, ICSI, et DCBX
Réseaux Wireless

Support pour interfaces 3GPP UMTS

Ixia IxVeriWave

Tests niveaux-Z, standard 802.11ac
Utilisé a grande échelle par les
producteurs
de chipsetdVi-Fi AP controllersLAN
wirelesset par les fournisseurs de services
wireless
Tests réseauwirelessLAN
I NBFiA2Yy RQdzyS YI yAsN
réaliste du trafic spécifique aux divers
clients ou aux diverses applications;
possibilité de tests BYOD, DPI
Vérification compléete des dispositiféi-Fi
Caractérisation des performances par
déterminagtiondu niveauQoE(Quality of
Experiencg par application: voix, vidéo,
communication unifiée ou spécifique a
certains domaines (médical, commercial,
financier)

Ixia IxChariot

Instrument pour pré-implantation et
évaluation des applications

0 Possibilité de rouler partout des end-
points : LAN, cloud, etc.

0 Management centralisé des end-points
0 Acces et circulation en sécurité des
tests depuis tout navigateur

6 Emulation des appels Voice over IP
(VolP) et évaluation de la qualité de ces
services

0 Offre de statistiques interactives en
temps réel

OPossibilit® dppotgilise
100% software



he dans le domaine de la
science des ordin :

~

Directions de
recherche

Y Systémes distribués
intelligents

y Applications
multimédia

y Traitement
informatique haute

performance

Le but de | dactivit® du | ab
ordinateurs est dbébassurer u
performance, déroulée par les groupes de recherche du

D®partement dbéordinateurs e
| 6i nformation, appartenant
Ordinateurs et £l ectronique

Notre objectif est de contr
des fondements théoriques, des principes et des
technologies dans le cadre de la technique informatique
ainsi que | éapproche des as
concernant leur application quotidienne par le
développement des systémes réels et des solutions aux
problémes du monde actuel.

Les activités de recherche sont essentiellement
centrées sur les systémes distribués intelligents, les
applications multimédia, traitement informatique hautes
performances.
Equipe de recherche
Chef laboratoire
30 chercheurs
8 doctorants

Maitre de conférences docteur
ingénieur Dan Ma n c a K

Courriel : dmancas@adcti.ucv.ro

Salle 109

Tél.: 0040 726 260 000

Fax: 0040251435666



